Curso: Engenharia Elétrica— Sistemas Elétricos de Poténcia
Disciplina: Maquinas Elétricas Especiais

Codigo: TEE-00158

Carga horaria

Teodrica: 60 Pratica: 0 Total: 60

OBJETIVO: APRESENTACAO DE ALGUMAS MAQUINAS ELETRICAS, COM ESTRUTURAS DIFERENTES DAS

ESTUDADAS NAS CADEIRAS OBRIGATORIAS, E SUAS DIVERSAS APLICAGOES.

EMENTA: MAQUINA DE RELUTANCIA, MAQUINA DE CC SEM ESCOVAS, MOTORES LINEARES,

SERVOMOTORES, GERADOR DE INDUGCAO AUTOEXCITADO, GERADOR DE INDUGAO COM
DUPLA ALIMENTACAO.

PRE-REQUISITOS:

e Maquinas elétricas rotativas de corrente continua e de corrente alternada.

HABILIDADES E COMPETENCIAS DESENVOLVIDAS:

I. Aplicar conhecimentos matematicos, cientificos, tecnoldgicos e instrumentais a engenharia;
II. Identificar, formular e resolver problemas de engenharia;

III. Desenvolver e/ou utilizar novas ferramentas e técnicas;

IV. Atuar em equipes multidisciplinares;

V. Assumir a postura de permanente busca de atualizacao profissional.

VI. Desenvolver e/ou utilizar novas ferramentas e técnicas;

Programa Pleno (60 médulos de 50 minutos)

1.

Maquina de relutancia (10 médulos de 50 minutos)

1.1. Motor de relutancia de fluxo radial. Modelagem. (02 mddulos de 50 min)
1.2. Motor de relutancia de fluxo axial. Modelagem. (02 médulos de 50 min)
1.3. Gerador de relutancia. (02 mddulos de 50 min)

1.4. SimulagGes em computador. (02 mdédulos de 50 min)

1.5. Experiéncia pratica. (02 mddulos de 50 min)

Maquina de corrente continua sem escovas (10 médulos de 50 minutos)

2.1. Modelagem. (02 mddulos de 50 min)
2.2. Controle de torque. (04 médulos de 50 min)
2.3. Simulagdes em computador. (04 médulos de 50 min)

Motores Lineares (12 médulos de 50 minutos)

3.1. Motor de relutancia. (04 médulos de 50 min)
3.2. Motor sincrono de ima permanente. (04 mddulos de 50 min)
3.3. Motor de indugdo. (04 mddulos de 50 min)



4.

Servomotores (8 mddulos de 50 minutos)

4.1. Servomecanismos. (04 médulos de 50 min)
4.2. Motores de Passo. (02 modulos de 50 min)
4.3. Aplicagbes. (02 moédulos de 50 min)

Gerador de Inducao Autoexcitado (10 médulos de 50 minutos)

5.1. Modelagem. (04 médulos de 50 min)
5.2. Controle da tensdo gerada. (04 médulos de 50 min)
5.3. Experiéncia pratica. (02 mddulos de 50 min)

Gerador de Inducio com Dupla Alimentacdo (10 modulos de 50 min)

6.1. Modelagem. (04 médulos de 50 min)

6.2. Sistemas de Controle. (02 moédulos de 50 min)
6.3. Aplicacoes. (02 mddulos de 50 min)

6.4. Experiéncia Pratica. (02 modulos de 50 min)

TOTAL DE 60 MODULOS DE 50 MIN
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