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Conteúdo Programático: 
 
1. INTRODUÇÃO 

CONCEITOS BÁSICOS DE SISTEMAS DE CONTROLE 

EXEMPLOS E APLICAÇÃO DE SISTEMAS DE CONTROLE 

REVISÃO DE FUNÇÃO DE TRANSFERÊNCIA DE SISTEMAS LINEARES 

MODELAGEM MATEMÁTICA DE SISTEMAS ELÉTRICOS E MECÂNICOS 

 

2. ANÁLISE DE SISTEMAS DE CONTROLE 

MODELOS EM DIAGRAMAS DE BLOCOS E FLUXO DE SINAIS 

ANÁLISE DO SINAL DE ERRO, SENSIBILIDADE DOS SISTEMAS DE CONTROLE 

ERRO EM REGIME PERMANENTE 

SISTEMAS DE PRIMEIRA E SEGUNDA ORDEM 

CRITÉRIOS DE DESEMPENHO DE SISTEMAS DE CONTROLE 

CONCEITO DE ESTABILIDADE 

 

3. ANÁLISE PELO LUGAR DAS RAÍZES 

CONCEITO E PROPRIEDADES DO LUGAR DAS RAÍZES 

PROCEDIMENTOS DE OBTENÇÃO DO LUGAR DAS RAÍZES 

EXEMPLOS DE APLICAÇÕES DO LUGAR DAS RAÍZES 

 

4. ANÁLISE PELA RESPOSTA EM FREQUÊNCIA 

CONCEITOS FUNDAMENTAIS SOBRE RESPOSTA EM FREQUÊNCIA 

DIAGRAMAS DE BODE, POLAR E NICHOLS 

CRITÉRIO DE ESTABILIDADE DE NYQUIST 

DESEMPENHO NO DOMÍNIO DA FREQUÊNCIA 

EXEMPLOS DE APLICAÇÕES DA RESPOSTA EM FREQUÊNCIA 

 

5. ANÁLISE PELO ESPAÇO DE ESTADOS 

REVISÃO DE ALGEBRA LINEAR 

FORMAS CANÔNICAS 

CONTROLABILIDADE, OBSERVABILIDADE E ESTABILIDADE 

SOLUÇÃO DAS EQUAÇÕES DINÂMICAS E TRAJETÓRIA DE ESTADO 

EXEMPLOS DE APLICAÇÕES DE ESPAÇO DE ESTADOS 

 
6. CONTROLADORES PID 
EQUAÇÕES BÁSICAS DOS CONTROLADORES P, PI, PD E PID 
SINTONIA DE CONTROLADORES PID 

NOÇÕES DE PROJETO DE CONTROLADORES PID 

INTRODUÇÃO À ANÁLISE DE CONTROLE USANDO O PYTHON 
 

 
 



 
Ementa:   
INTRODUÇÃO À TEORIA DE CONTROLE. REPRESENTAÇÃO DE SISTEMAS DE CONTROLE POR 
DIAGRAMAS. ANÁLISE DE SENSIBILIDADE, ESTABILIDADE E DESEMPENHO DE SISTEMAS DE 
CONTROLE. AÇÕES DE CONTROLE BÁSICAS. ANÁLISE PELOS MÉTODOS: LUGAR DAS RAÍZES, 
RESPOSTA EM FREQUÊNCIA, E ESPAÇO DE ESTADOS. SINTONIA DE CONTROLADORES PID. 
NOÇÕES DE PROJETO DE CONTROLADORES PID. 
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