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Grau: Graduacéo Presencial
Orgéo: TEE - DEPARTAMENTO DE ENGENHARIA ELETRICA
Nome: SISTEMAS DE Caodigo: TEE00197
CONTROLE I
Caracteristica: CO - Comum Status: Ativa
Carga Horéria Total: |60 h
Estagio: Oh Tedrica: 60h Prética: Oh Extenséo: 20h

Periodo de vigéncia:

1° periodo de 2023 até
0 presente

Conteudo Programatico:

1. INTRODUCAO

CONCEITOS BASICOS DE SISTEMAS DE CONTROLE

EXEMPLOS E APLICACAO DE SISTEMAS DE CONTROLE

REVISAO DE FUNCAO DE TRANSFERENCIA DE SISTEMAS LINEARES
MODELAGEM MATEMATICA DE SISTEMAS ELETRICOS E MECANICOS

2. ANALISE DE SISTEMAS DE CONTROLE

MODELOS EM DIAGRAMAS DE BLOCOS E FLUXO DE SINAIS

ANALISE DO SINAL DE ERRO, SENSIBILIDADE DOS SISTEMAS DE CONTROLE
ERRO EM REGIME PERMANENTE
SISTEMAS DE PRIMEIRA E SEGUNDA ORDEM

CRITERIOS DE DESEMPENHO DE SISTEMAS DE CONTROLE

CONCEITO DE ESTABILIDADE

3. ANALISE PELO LUGAR DAS RAIZES
CONCEITO E PROPRIEDADES DO LUGAR DAS RAIZES

PROCEDIMENTOS DE OBTENCAO DO LUGAR DAS RAIZES

EXEMPLOS DE APLICACOES DO LUGAR DAS RAIZES

4. ANALISE PELA RESPOSTA EM FREQUENCIA
CONCEITOS FUNDAMENTAIS SOBRE RESPOSTA EM FREQUENCIA

DIAGRAMAS DE BODE, POLAR E NICHOLS
CRITERIO DE ESTABILIDADE DE NYQUIST

DESEMPENHO NO DOMINIO DA FREQUENCIA
EXEMPLOS DE APLICACOES DA RESPOSTA EM FREQUENCIA

5. ANALISE PELO ESPACO DE ESTADOS
REVISAO DE ALGEBRA LINEAR
FORMAS CANONICAS

CONTROLABILIDADE, OBSERVABILIDADE E ESTABILIDADE

SOLUGAO DAS EQUAGOES DINAMICAS E TRAJETORIA DE ESTADO

EXEMPLOS DE APLICACOES DE ESPACO DE ESTADOS

6. CONTROLADORES PID

EQUAGOES BASICAS DOS CONTROLADORES P, PI, PD E PID

SINTONIA DE CONTROLADORES PID
NOCOES DE PROJETO DE CONTROLADORES PID

INTRODUGAO A ANALISE DE CONTROLE USANDO O PYTHON




Ementa:

INTRODUCAO A TEORIA DE CONTROLE. REPRESENTACAO DE SISTEMAS DE CONTROLE POR
DIAGRAMAS. ANALISE DE SENSIBILIDADE, ESTABILIDADE E DESEMPENHO DE SISTEMAS DE
CONTROLE. ACOES DE CONTROLE BASICAS. ANALISE PELOS METODOS: LUGAR DAS RAIZES,
RESPOSTA EM FREQUENCIA, E ESPACO DE ESTADOS. SINTONIA DE CONTROLADORES PID.
NOCOES DE PROJETO DE CONTROLADORES PID.
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