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!EORMULARIO N 13 — ESPECIFICACA~0 DA DISCIPLINA/ATIVIDADE

CONTEUDO DE ESTUDOS
CONTROLE DE SISTEMAS DINAMICOS
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NOME DA DISCIPLINA/ATIVIDADE I CODIGO ’ CRIACAO (X) 7
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7

Controle Digital ! TEE00161 j ALTERAGAO: NOME ( ) CH(
DEPARTAMENTO/COORDENACAO DE EXECUCAO: Engenharia Elétrica — Sistemas Elétricos de Poténcia
| CARGA HORARIA TOTAL: 601 TEORICA: 60U PRATICA: ESTAGIO:
}%ISCIPLINA/ATIVIDADE: OBRIGATORIA () OPTATIVA (X) AC ()
OB

FORNECER AOS AL
SISTEMAS LINEARES, NO DOMINIO DISCRETO, APLICAVEIS A SISTEMAS DE UMA ENTRADA E UMA SAIDA

JETIVOS DA DISCIPLINA/ATIVIDADE:
UNOS OS CONCEITOS FUNDAMENTAIS PARA O PROJETO DE CONTROLADORES DE
(SISO) COMO TAMBEM A SISTEMAS MULTIVARIAVEIS (MIMO) EM ESTRATEGIAS CENTRALIZADAS.
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